Uktad jak na rysunku rozwigza¢ metodgq sit. Obliczy¢ zaznaczone przemieszczenie. Przeprowadzic stosowne
kontrole obliczen.
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1. Sprawdzenie statycznej niewyznaczalnosci uktadu
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2. Uktad podstawowy metody sit
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3. Rodwnanie kanoniczne metody sit
a. Postac ogdlna réwnania kanonicznego metody sit,

511.7(1 + 611:' - 0



b. Obliczenie wspdtczynnikow réwnania

- rozwiqzanie uktadu podstawowego od x; = 1kN

Obliczenie reakgji
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Obliczenie momentow zginajgcych w poszczegdlnych przekrojach ramy
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Wykres momentdéw zginajqcych

- rozwigzanie uktadu podstawowego od obcigzenia mechanicznego

Obliczenie reakcji
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Obliczenie momentow zginajgcych w poszczegdlnych przekrojach ramy
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Wykres momentow zginajgcych

- obliczenie wspdtczynnikow réwnania kanonicznego metody sit
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c. Postac szczegdétowa rownania kanonicznego metody sit

d. Rozwigzanie rownania
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4 . Obliczenie rzeczywistych wartosci sit wewnetrznych

Obliczenie reakcji

Obliczenie momentow zginajgcych
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Wykres momentdéw zginajgcych

Wykres w przedziale A-C przyjmuje wartosc ekstremalng dla z = 3.317m

M§,(3.317) = Hf *3.317m + M + q * 3.317m =
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Obliczenie sit tngcych
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Wykeres sit tngcych

Obliczenie sit osiowych
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5. Obliczenie przemieszczenia od obcigzenia mechanicznego

a. Rozwigzanie uktadu podstawowego od obcigzenia jednostkowego przytoZonego w miejscu i na kierunku

poszukiwanego przemieszczenia
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Wykres momentdéw zginajgcych
Obliczenie przemieszczenia
F
M" kNm
(M) KNm
JXE El
3 8.18
3m i 2m ¥ 1.5m 1.5m "

2m L, 15m , 1.5m
A K 1 7

Fi7 oF =
ZRds + S5 = — [ZR(45 15 kN + (—3.18 kNm) + 3 kNm * (=6.37 kNm)] +

1kN * Ajp= Zp fs TR S +—kA = o5
: [%m (3kNm % (—6.37kNm) + 4 x 3 kNm * 0.9kNm + 3kNm x 8.18kNm)] + % [%’” (8.18kNm * 3kNm + 4 =

EI
1.5kNm * 4.09kNm)] = 13.92

KN?m3
EI




6. Kontrola rozwigzania
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Obliczamy przemieszczenie w miejscu i na kierunku wiezi sprezystej
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