METODA Sit

1. Sprawdzenie statycznej niewyznaczalnosci oraz geometrycznej niezmiennosci uktadu.
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2. Przyjecie Uktadu Podstawowego Metody Sit
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3. Uktad réwnan kanonicznych Metody Sit
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Obliczenie wspotczynnikéw uktadu réwnan
4. Obliczenie x1,x2

5. Rozwigzanie Ukfadu Podstawowego od ob.zewn., x1 =...., x2 = .......
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6. Kinematyczna kontrola rozwigzania
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7. Zaprojektowanie przekrojow.
8. Rozwigzanie Uktadu Podstawowego od F=1kN zlokalizowanego w miejscu i na kierunku poszukiwanego

przemieszczenia i obliczenie przemieszczenia.
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e UKtAD PODSTAWOWY METODY Sit
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