
METODA PRZEMIESZCZEŃ

- przykłady
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Przykłady wyznaczenia stopnia 

geometrycznej niewyznaczalności 𝒏𝒈
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Podział na podstawową klasę prętów

Niewiadome obroty węzłów to:

𝜑
1

≠ 0 𝜑
2

≠ 0

𝜑
1, 
𝜑

2 nϕ = 2
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Schemat przegubowy: 

Warunek konieczny 

określający 𝑛𝛿 :

𝑛𝛿 ≥ 20 − 10 − 9 ≥ 1

𝑛𝛿 ≥ 2𝑤 − 𝑝 − r

𝑤 = 10, 

𝑝 = 9, 

𝑟 = 10
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Układ podstawowy/ zastępczy metody przemieszczeń 

Układ zadany/ rzeczywisty 

1 2 I3

4 5

𝑛𝜑 = 2 

𝑛𝛿 = 1 

6
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Podział na podstawową klasę prętów

Niewiadome obroty węzłów to:

𝜑
1

≠ 0 𝜑
2

≠ 0

𝜑
1, 
𝜑

2 nϕ = 2
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Schemat przegubowy: 

Warunek konieczny 

określający 𝑛𝛿 :

𝑛𝛿 ≥ 16 − 7 − 8 ≥ 1

𝑛𝛿 ≥ 2𝑤 − 𝑝 − r

𝑤 = 8, 

𝑝 = 7, 

𝑟 = 8
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Układ podstawowy/ zastępczy metody przemieszczeń 

Układ zadany/ rzeczywisty 

1 2

I

3

4 5

𝑛𝜑 = 2 

𝑛𝛿 = 1 
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Podział na podstawową klasę prętów

Niewiadome obroty węzłów to:

𝜑
1

≠ 0

𝜑
2

≠ 0
𝜑

3
≠ 0

𝜑
1, 
𝜑

2, 
𝜑

3

nϕ = 3
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Schemat przegubowy: 

Warunek konieczny 

określający 𝑛𝛿 :

𝑛𝛿 ≥ 24 − 11 − 10 ≥ 3

𝑛𝛿 ≥ 2𝑤 − 𝑝 − r

𝑤 = 12, 

𝑝 = 11, 

𝑟 = 10
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Układ podstawowy/ zastępczy metody przemieszczeń 

Układ zadany/ rzeczywisty 

1 2

I

3 4

6

𝑛𝜑 = 3 

𝑛𝛿 = 3 

5

7

8

II III


