Wprowadzenie uktadu ramowego do
programu Robot w celu weryfikacji
poprawnosci uzyskanych wynikéw przy
rozwigzaniu zadanego uktadu
hiperstatycznego z wykorzystaniem
Metody Sit



Temat zadania — rozwigzanie uktadu z
wykorzystaniem MS
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1. Uruchomienie programu Robot

Wybieramy: Projektowanie rusztu
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Projektowanie rusztu Projektowanie ramy plaskiej ~ Projektowanie kratownicy Projektowanie budynku




2. Ustawienie preferencji zadania

Narzedzia -> Preferencje zadania
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2. Ustawienie preferencji zadania

Ustalenie jednostek i doktadnosci dla wymiaréw
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2. Ustawienie preferencji zadania

Ustalenie jednostek i doktadnosci dla sit
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2. Ustawienie preferencji zadania

Ustalenie jednostek i doktadnosci dla innych informac;ji
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2. Ustawienie preferencji zadania

Tworzenie materiatu porownawczego

i) Preferencje zadania

3. Podajemy nazwe materiatu i uzupetniamy
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1. Klikamy: Materiaty

2. Nastepnie klikamy: Modyfikacja
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2. Tworzenie przekrojow poréwnawczych

2.Tworzenie nowego przekroju 1.Wywotanie okna PRZEKROJE
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3.W tym oknie tworzymy przekroje
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3. Przypisanie stworzonym przekrojom
porownawczym materiatu porownawczego

1.Wywotanie okna
2.0dnalezienie stworzonego w pkt.1 przekroju
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Rysowanie uktadu podstawowego Metody Sit —
rozwigzanie od obcigzenia mechanicznego

Uklad podstawowy - uklad zadany, w ktorym przecigto lub odrzucono n, wiezi

1 zastapiono je niewiadomymi sitami hiperstatycznymi. W ukladzie tym oznaczymy wezly,
punkty charakterystyczne 1 wyrozniamy wiokna (lub przyjmujemy uktady wspoétrzednych).
W rozpatrywanym przyktadzie przetniemy obie wiezi sprezyste. Rownania kanoniczne
metody sil dotycza przemieszczen w przecigtych wigziach 1 w tym przypadku w ukladzie
zadanym maja wartos¢ 0.
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4. Rysowanie uktadu podstawowego
tworzenie osi konstrukcyjnych ~ 1Wywotanie oknz
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4. Rysowanie uktadu podstawowego

1.Wywotanie okna
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4. Rysowanie uktadu podstawowego
podpory

. 7 .
2. Tworzenie nowych podpor 1.Wywotanie okna
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* Podpora przegubowo przesuwna pionowa — zablokowany UZ

* Wiezi sprezyste — wchodzimy w zaktadke ,,SPREZYSTE” i tam w zaleznosci od kierunku w
okienko przy UZ lub w przypadku wiezi rotacyjnej RY lub RX wpisujemy wartos¢ z tematu.

* Peftne zamocowanie — Zablokowane UZ, RX i RY



4. Rysowanie uktadu podstawowego
zmiana widoku

2.Ustawienie widoku 2D/3D w
ptaszczyznie XY

N;iit . "'@.

(20 §(amgan) [ 30 | [l [ vz )Xz ] | Zamkni
A E][E] Istandardaw_l,l [globa v] |

1.Wywotanie okna

widok poprzez

kllknleCIe wosie -~ [W’raczeme ialogu zarzadzania widokiem konstrukcji l
lobalne

& .--E@--@QED




5. Definiowanie przypadkow obcigzenia

2.Tworzenie nowego typu obcigzenia

Podajemy nazwe i klikamy Dodaj
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6. Wprowadzanie przypadkow obcigzenia

1. Wybor kategorii obcigzenia
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3.Wybieramy odpowiednio
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6. Wprowadzanie przypadkow obcigzenia

1. Wprowadzenie obcigzenia w miejscu i na kierunku przytozonej sity hiperstatycznej X1
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7. Rozwigzanie uktadu podstawowego

Klikamy w kalkulator, aby uruchomi¢ obliczenia

Wymiarowanie Marzedzia
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7. Rozwigzanie uktadu podstawowego
Sprawdzenie reakcji podporowych

1.Wywotanie okna 2. Zaznaczenie szukanych reakcji oraz funkcji Opisy
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7. Rozwigzanie uktadu podstawowego
Sprawdzenie sit przekrojowych

1. Przejscie do zaktadki NTM i zaznaczenie
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7. Rozwigzanie uktadu podstawowego
Sprawdzenie sit przekrojowych

Reakcje podporowe oraz wszystkie sity przekrojowe nalezy
sprawdzic¢ dla 2 przypadkow obcigzenia!

Policzone wartosci sit muszg by¢ zblizone do sit z programu
Robot. Znakowanie sit i reakcji moze byC rézne w zaleznosci od
przyjetego uktadu wspodtrzednych dla poszczegdlnych pretow!

Prosze pamietac, ze w Robocie sity Sciskajgce sg dodatnie aw
projekcie za dodatnie uznajemy sity rozciggajgce — taka sama
zasada obowigzuje dla momentu skrecajgcego!



8. Odczytanie wspotczynnikéw uktadu rownan

Wspotczynnik 614

1. Z listy wybieramy przypadek
obcigzenia X1

NEHEG

] 3:x1=1 - |

2. Zblizamy sie do wezta, w ktérym
przytozona jest sita X1 i klikamy
prawym klawiszem myszy —
wybieramy Witasciwosci obiektu
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3. Wybieramy zaktadke Przemieszczenia i na kierunku
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8. Odczytanie wspotczynnikéw uktadu rownan

Wspotczynnik 81

1. Z listy wybieramy przypadek

obcigzenia mechaniczne 3. Wybieramy zaktadke Przemieszczenia i na kierunku
przytozonej sity odczytujemy wartos¢
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9. Wprowadzenie uktadu rzeczywistego
Uzupetnienie usunietych wiezi
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10. Rozwigzanie uktadu
odczytanie wartosci reakcji podporowych

1. Uruchomienie obliczen
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10. Rozwigzanie uktadu rzeczywistego
Sprawdzenie sit przekrojowych

1. Przejscie do zaktadki NTM i zaznaczenie
sprawdzanych sit przekrojowych np. Moment My
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10. Sprawdzenie wartosci szukanego

przemieszczenia

1. Wybieramy wezet w ktorym szukane jest przemieszczenie i klikamy prawym
klawiszem myszy — Wybieramy Wtasciwosci obiektu
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