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ROZWIAZANIE RAMY HIPERSTATYCZNEJ METODA
PRZEMIESZCZEN

Istote metody przemieszczen, najwygodniej jest przedstawic przez porownanie
jej do metody sit, ktorg wczesniej juz poznaliSmy i przy uzyciu ktorej jestesmy
w stanie policzy¢ przemieszczenia i rozktad sit wewnetrznych uktadow
statycznie niewyznaczalnych.

Tok obliczen matematycznych jest podobny, jednak sens fizyczny wielkosci
wystepujacych w rownaniach jest odmienny.

Podstawowe roznice pomiedzy tymi metodami zestawiono w ponizszej tabeli.

Porownanie metody sil z metodq przemieszczen

Metoda sil Metoda przemieszczen
Niewiadomymi s3: nadliczbowe sity przemieszczenia wezlow
. . . . .. | przemieszczenia w miejscu odrzuconych : - _ o
Réwnania kanoniczne wyrazaja: o — reakcje w miejscu dotozonych wigzow
stopien statycznej niewyznaczalnosci stopien kinematycznej
e 18 ; SSN). Jest to liczba wiezow niewyznaczalno$ci (SKN). Jest to
O liczbie niewiadomych duje: ( . : : e :
zbie niewnadomych decyduj przesztywniajacych uktad, ktore trzeba liczba wiezéw, ktore trzeba

odrzuci¢. wprowadzi¢ aby uktad usztywni¢.




BN ROZWIAZANIE RAMY HIPERSTATYCZNEJ METODA
PRZEMIESZCZEN

Podstawowa klasa pretow
sztywno -sztywny sztywno- tyzwa

. 1 |
3 N |
/ \
(sz-s2) (sz-tyz)
sztywno- sztywno- wspornik przegubowo-
przegubowy przegubowy

(sz-przeg) (sz-wsp) (przeg-przeg)




ROZWIAZANIE RAMY HIPERSTATYCZNEJ METODA
PRZEMIESZCZEN

Stopienn geometrycznej niewyznaczalnosci jest suma niezaleznych
sktadowych przemieszczen: obrotow weztow n,, i sktadowych przesunigec
weztow ng, ktore w petni okreslaja warunki brzegowe pretow na ktore
zostat podzielony uktad.

n,- liczba niezaleznych wspotrzednych
n =n +n rotacyjnych (liczba niezaleznych obrotow
g P o weztow)

ns- liczba niezaleznych wspoétrzednych
translacyjnych liczba niezaleznych
sktadowych przesuwow weztow)
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Reakcje (momenty) w dodanych wieziach rotacyjnych wywotlane jednostkowymi obrotami dodanych
wiezi rotacyjnych
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Jj — numery wezlow polaczonych pretami z wezlem 7.
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