WYKLAD prof. Pawta Sniadego

3.1 WIEZI SPREZYSTE

niektérych konstrukcjach sposdb podparcia lub zamocowania, a takze sposéb polaczenia

elementéow w schemacie statycznym modelujemy wieziami sprezystymi. Rozrézniamy wiezi

translacyjne przenoszace tylko sity podiluzne oraz rotacyjne, przenoszace tylko momenty.

Charakterystyka wiezi sprezystej jest jej sztywnos¢ k. Sztywnos¢ jest rowna sile (momentowi),
ktéra powoduje jednostkowe odksztalcenie wiezi.
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Na rysunku 3.2b przedstawiono przypadek modelowania, sprezystego wezla (1) w ramie i przyktad
sprezystego zamocowania na obrét belki.
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Okreslmy dla wiezi sprezystych wartosci catek wystepujgcych w sformulowaniach zasady prac
wirtualnych. Oznaczmy przez ,,i" stan wirtualny, a przez ,j” stan rzeczywisty. Wowczas mamy:
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Jezeli - jak wspomniano wczesniej - stany ,i” obcigzenia i przemieszczen traktujemy jako wirtualne, a
stany ,j” jako rzeczywiste, to pierwsza i druga zasade prac wirtualnych z uwzglednieniem wiezi
sprezystych mozemy przedstawié nastepujaco:
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Jezeli - jak wspomniano wczeséniej - stany ,i” obcigzenia i przemieszczen traktujemy jako wirtualne, a
stany ,j” jako rzeczywiste, to pierwszg i druga zasade prac wirtualnych z uwzglednieniem wiezi

sprezystych mozemy przedstawic¢ nastepujaco:
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We wzorach (3.3) i (3.4) indeks ,s” oznacza sumowanie po wieziach sprezystych (rotacyjnych i
translacyjnych)

Uwaga: Odksztatcenie podtuzne oznaczone we wzorze (3.3) AdS; i (3.4) AdS; w dalszych wyktadach

opracowywanych przez dr K. Jarczewska bedg przyjmowane jako A_dlj AdU.
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