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CZESC TEORETYCZNA

Zadanie 1. Opisa¢ metod¢ bilansu energetycznego, prowadzaca do uzyskania réwnan

opisujgcych drgania uktadu dynamicznego - definicje, twierdzenia, wzory,
przyktadowy schemat dynamiczny.

Zadanie 2. Opisa¢ drgania wymuszone bezwladnosciowo w uktadzie d = 1 — definicje,

twierdzenia, wzory, wykres krzywej rezonansowej.

Zadanie 3. Opisa¢ hipoteze tlumienia Rayleigha — definicje, twierdzenia, wzory, schemat

ideowy.

CZESC OBLICZENIOWA

Zadanie 1. Wyznaczy¢ macierze B, K, C oraz wektor F dla uktadu zbudowanego z doskonale

sztywnej tarczy (por. rys. 1.). Dane: p, L, c, k, —5EL‘], EA—E‘Z], Fo, p.

Wspotrzedne uogdlnione przyjaé jako mozliwe translacje punktow A i1 B, przy czym
g1 przyja¢ w punkcie A.
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Zadanie 2. Wyznaczy¢ macierz bezwladnosci B, macierz sztywnosci K oraz wektor wzbudzania

F dla sprezystego uktadu pretowego (por. rys. 2.). Dane: m, L, Fo, EJ = const, p,

EJ
EA=o, k, = 3?’ me = 4m, Jy = 4mL>,

Rysunek 2.
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Zadanie 3. Wyznaczy¢ amplitude przemieszczenia dynamicznego w uktadzie z rysunku 3. gdy
€ = 2,8. Wyznaczy¢ przedziat wartosci &, dla ktorego wspotczynnik dynamiczny speinia warunek

v<2.Dane: p= f%, EA=o,m, L, Fo, EJ.
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Rysunek 3.
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Zadanie 4. Rozwiaza¢ zagadnienie wlasne
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