
RAMA PŁASKA HIPERSTATYCZNA

SPORZĄDZENIE LINII WPŁYWU

Prezentację opracowała: dr inż. Olga Szyłko-Bigus
Przykład opracowała: dr inż. Róża Sieniawska
Przykład dostępny na stronie: 
https://eportal.pwr.edu.pl/course/view.php?id=6214
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UKŁAD WPROWADZANY DO PROGRAMU ROBOT-UKŁAD RZECZYWISTY

Numeracja węzłów
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Przypadki obciążenia
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UKŁAD WPROWADZANY DO PROGRAMU ROBOT-UKŁAD RZECZYWISTY

Rezultaty

LWMa sposobem statycznym
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UKŁAD WPROWADZANY DO PROGRAMU ROBOT-UKŁAD RZECZYWISTY

Rezultaty: LWRC sposobem kinematycznym
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UKŁAD WPROWADZANY DO PROGRAMU ROBOT-UKŁAD RZECZYWISTY

Rezultaty: LWDD sposobem kinematycznym



19

Laboratorium nr 8                                                                  Sporządzenie linii wpływu



20

Laboratorium nr 8                                                                  Sporządzenie linii wpływu


