Grupa A

Czesc teoretyczna:

1.

Opisa¢ metode transformacji wlasnej (ograniczy¢ si¢ do wzoréw ogo6lnych)

2. Opisa¢ drgania wymuszone kinematycznie.

Cze$¢ zadaniowa:
1. Wyznaczy¢ macierz bezwtadnosci B, wektor sit czynnych F oraz wszystkie elementy © & i

s

N l\:l@

=, macierzy podatnosci D (rys.1)

Wyznaczy¢ amplitude przemieszczenia q w uktadzie z rys.2 gdy ¢ = 1. Jaka warto$¢ powinien mie¢

parametr ¢ aby wspotczynnik dynamiczny spetnial warunek v < 2
Wyznaczy¢ macierze B, K, C oraz wektor F dla uktadu (rys.3)
Wyznaczy¢ warto$¢ parametru & dla ktérej uktad (rys.4) a) bedzie w rezonansie

P+ 4 m / 3 S AL CL‘Z
T g
. ‘O P(}
12 6 (22 | 7#
+ & 1 : = ®
> T G
4 L =
- .-?v - 1
ol X ,S !T:)Z3 ’m
e e !
| & | a [ v
I | l @ o8
| | |
I | I
Rys. 1 Rys.2




Grupa B

Czes¢ teoretyczna:

1. Rozwigzanie metoda bezposrednia zagadnienia drgan wymuszonych harmonicznie (uktad dyskretny)
2. Drgania wymuszone harmonicznie uktadu o jednym dynamicznym stopniu swobody.

Czes$¢ zadaniowa:

1. Wyznaczy¢ macierz bezwladnosci B, wektor sit czynnych F oraz wszystkie elementy e iy
T macierzy podatnosci D (rys.1)
2. Wyznaczy¢ amplitude przemieszczenia q w ukladzie z rys.2 gdy & = 1. Jaka wartos$¢ powinien mieé
parametr { aby wspdtczynnik dynamiczny spetniat warunek v > 2
3. Wyznaczy¢ macierze B, K, C oraz wektor F dla uktadu (rys.3)
4. Wyznaczy¢ warto$¢ parametru & dla ktérej uktad bedzie a) w rezonansie
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