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WYDZIAL BUDOWNICTWA LADOWEGO I WODNEGO

KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa w jezyku polskim: Sterowanie ruchem i technologia robot kolejowych

Nazwa w jezyku angielskim: Train operations and technology of railways works

Kierunek studiow (jesli dotyczy): budownictwo

Specjalnos¢ (jesli dotyczy): Inzynieria Ladowa

Stopien studiow i forma: I/ H stopien*, staejonarna / niestacjonarna*

Rodzaj przedmiotu: ebewigzkewy / wybieralny / egélneuezelniany *

Kod przedmiotu: BDB030378

Grupa kursow: FAJ / NIE*

Wyktad | Cwiczenia | Laboratorium Projekt Seminarium

Liczba godzin zajec

zorganizowanych w Uczelni 10 10

(ZZU)

Liczba godzin catkowitego

naktadu pracy studenta 27 27

(CNPS)

Forma zaliczenia Egzamin/ | Egzamin/ Egzamin / Egzamin / Egzamin /
zaliczenie | zaliczenie na | zaliczenie na zaliczenie na | zaliczenie na
na ocen¢* | ocene* ocen¢* ocene* ocen¢*

Dla grupy kurséow zaznaczy¢

kurs koncowy (X)

Liczba punktéw ECTS 1 1

w tym liczba punktow
odpowiadajaca zajgciom 1,0

o charakterze praktycznym (P)

w tym liczba punktow ECTS
odpowiadajaca zajeciom 0,4 0,5

wymagajacym bezposredniego

kontaktu (BK)

*niepotrzebne skresli¢

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1. Posiada og6lng wiedze z zakresu drég kolejowych.
2. Posiada og6lng wiedzg z zakresu stacji kolejowych, rozroéznia rodzaje torow stacyjnych.
3. Potrafi odczytywac tres¢ plandw schematycznych stacji kolejowych.

CELE PRZEDMIOTU

C1. Nabycie ogo6lnej wiedzy na temat zewnetrznych 1 wewnetrznych urzadzen sterowania
ruchem kolejowym ro6znych generacji.

C2. Nabycie og6lnej wiedzy na temat sygnalizacji kolejowe;.

C3. Nabycie wiedzy dotyczacej podstaw projektowania zewnetrznych urzadzen srk.

C4. Nabycie ogolnej wiedzy dotyczacej zasad organizacji i planowania napraw nawierzchni
1 podtorza kolejowego.

C5. Nabycie umiejetnosci wykonywania procesu technologicznego cigglej wymiany
nawierzchni kolejowe;.




PRZEDMIOTOWE EFEKTY KSZTALCENIA

Z zakresu wiedzy:

PEK WOl Rozréznia i rozumie funkcje poszczegdlnych elementow urzadzen srk.

PEK W02 Zna podstawowe zasady sygnalizacji kolejowe;.

PEK W03 Zna gléwne zasady rozmieszczania w torach elementow infrastruktury srk.

PEK W04 Orientuje si¢ w metodach napraw i utrzymania nawierzchni i podtorza
kolejowego.

PEK W05 Posiada podstawowe rozeznanie w maszynach stosowanych w pracach
utrzymaniowych torow.

Z zakresu umiejetnosci:

PEK UO1 Potrafi prawidtowo rozmiesci¢ wymagane sygnalizatory przytorowe i wskazniki
na planie schematycznym stacji.

PEK U02 Potrafi wykona¢ projekt nieskomplikowanych urzadzen stacyjnych srk.

PEK UO03 Potrafi wykona¢ obliczania i plan rob6t ziemnych wraz z doborem maszyn.

PEK UO04 Potrafi zaprojektowac i wykona¢ odwodnienie linii i stacji kolejowe;.

Z zakresu kompetencji spolecznych:

PEK KO1 Potrafi pracowa¢ nad realizacjg zadania samodzielnie lub w zespole

projektowym.
TRESCI PROGRAMOWE
Forma zaje¢ - wyklad Liczba godzin
Zarys procesu sterowania ruchem. Klasyfikacja urzadzen sterowania

Wyl ruchem kolejqum. Klasyfikacja sygna}éw i §ygnalizgt0réw. Zasady 5
rozmieszczania semaforow. Sygnalizacja pociggowa i manewrowa.
Wskazniki kolejowe.

Ogolna charakterystyka urzadzen mechanicznych, przekaznikowych i

Wy2 | komputerowych srk. Pojecie i struktura systeméw ERTMS, ETCS, 2
GSM-R.

Wy3 | Kolokwium zaliczeniowe cze$ci ,,Sterowanie ruchem”. 1
Elementy procesu budowlanego w kolejnictwie. Roboty ziemne. 1
Technologie budowy podtorza i nawierzchni kolejowej, systemow

Wy4 e . o 2
odwodnienia, trakcji kolejowe;.

Technologie stosowane przy modernizacji linii kolejowej. Metody

Wy5 . . . . . . . 1
napraw 1 utrzymania podtorza. Utrzymanie nawierzchni kolejowe;.

Kolokwium zaliczeniowe czg$ci ,,Technologia robot kolejowych”. 1

Suma godzin 10
i Forma zajeé - éwiczenia Liczba godzin
Cwl

Suma godzin

Forma zajec - laboratorium Liczba godzin
Lal
Suma godzin




Forma zaje¢ - projekt Liczba godzin
Omowienie wymagan i zasad zaliczania. Wydanie tematéw projektu
nr 1. Omoéwienie zakresu projektu.
Zasady rozmieszczania semaforow i tarcz manewrowych w planie
Prl |iw przekroju poprzecznym. Zasady oznaczania sygnalizatorow 2
1 sygnatow na planach. Znaczenie obrazow sygnatowych na
semaforach 1 tarczach manewrowych. Oméwienie zasad
rozmieszczania wskaznikow.
Omoéwienie obrazow sygnatowych i zasad rozmieszczania tarcz
P ostrzegawpzych semaforowych 1 sygnalizatorow powtarzajacych. )
Omowienie zasad sporzadzania planu schematycznego urzadzen srk
dla stacji.
PR3 Oméwienig oznagzeﬁ stogowagych w tablicach zaleznosci. Przyklad 1
sporzadzania tablicy zaleznosci. Konsultowanie prac studenckich.
Wydanie tematow projektu nr 2. Oméwienie zakresu projektu. 1
Prd Rol?oty ;iemr}e. anéwienie stosowanych maszyn. Oméwienie czgséci )
obliczeniowej projektu.
Odwodnienie na linii i stacji kolejowe;.
Pr5 . . . e, 2
Konsultowanie prac studenckich. Zaliczanie ¢wiczen.
Suma godzin 10
Forma zajec¢ - seminarium Liczba godzin
Sel

Suma godzin

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1. Wyktad: prezentacja multimedialna, tablica do pisakow suchoscieralnych.
N2. Projekt: prezentacja multimedialna, tablica do pisakow sucho$cieralnych.
N3. Projekt: przyktadowe rysunki projektowe.

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW KSZTALCENIA

Oceny (F — formujaca Numer efektu Sposob oceny osiagniecia efektu ksztatcenia
(w trakcie semestru), P | ksztalcenia
— podsumowujaca (na
koniec semestru)
F1 (projekt) PEK WO, zaliczenie ¢wiczenia projektowego
PEK W02
PEK W03
PEK UO01
PEK U02
PEK K01
F2 (projekt) PEK W04 zaliczenie ¢wiczenia projektowego
PEK W05
PEK U03
PEK U04
PEK K01

P (projekt) = 0,47xF1 + 0,47xF2 + 0,06xsystematyczna praca (konsultowanie prac)

P (wyktad)

| PEK_ W01 | kolokwium




PEK_W02
PEK_WO03
PEK_W04
PEK_WO05

LITERATURA PODSTAWOWA 1 UZUPELNIAJACA

LITERATURA PODSTAWOWA:

[1]
[2]
[3]

[4]
[5]

[6]
[7]

[8]

Mirostawa Dabrowa-Bajon — Podstawy sterowania ruchem kolejowym, Oficyna Wydawnicza
Politechniki Warszawskiej, Warszawa 2007.

Stanistaw Karas, Marek Dolinski — Urzadzenia sterowania ruchem kolejowym

1 tacznosci, Wydawnictwa Komunikacji i L.acznosci, Warszawa 1988.

Mirostawa Dgbrowa-Bajon, Henryk Karbowiak, Krzysztof Grochowski - Zasady projektowania
systemOw 1 urzadzen sterowania ruchem kolejowym, Wydawnictwa Komunikacji i Lacznosci,
Warszawa 1981.

Marian Berna$, Bogumil Koktysz — Maszyny i urzadzenia do roboét torowych. Wydawnictwa
Komunikacji i £gcznosci, tom 1: Warszawa 1990, tom 2: Warszawa 1992.

Bozystaw Bogdaniuk, Kazimierz Towpik — Budowa, modernizacja i naprawy drog kolejowych,
PKP PLK S.A. Warszawa 2010.

Ie-1 (E-1) — Instrukcja sygnalizacji. PKP PLK S.A. Warszawa 2007.

Ie-4 (WTB-E10). Wytyczne techniczne budowy urzadzen sterowania ruchem kolejowym. PKP
PLK, Warszawa 2014.

Id-1 (D-1) Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych. PKP PLK S.A.,
Warszawa 2005.

LITERATURA UZUPELNIAJACA:

[1]
[2]
[3]
[4]
[5]
[6]

Janusz Dyduch, Mieczystaw Kornaszewski - Systemy sterowania ruchem kolejowym. Oficyna
Wydawnicza Politechniki Radomskiej, Radom 2003.

Janusz Dyduch, Marek Pawlik — Systemy automatycznej kontroli jazdy pociggu. Oficyna
Wydawnicza Politechniki Radomskiej, Radom 2002.

Katarzyna Bergiel, Henryk Karbowiak — Automatyzacja prowadzenia pociggu. EMI-PRESS,
£6dz 2005.

Andrzej Zurkowski, Marek Pawlik — Ruch i przewozy kolejowe. Sterowanie ruchem. PKP
Polskie Linie Kolejowe, Warszawa 2010.

Maria Baluch — Interpretacja pomiardéw i obserwacji nawierzchni kolejowej. Oficyna
Wydawnicza Politechniki Radomskiej, Radom 2005.

Henryk Baluch — Trwalos¢ i niezawodnos¢ eksploatacyjna nawierzchni kolejowe;.
Wydawnictwa Komunikacji i £.acznoséci, Warszawa 1980.
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MACIERZ POWIAZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU
Sterowanie ruchem i technologia robot kolejowych
Z EFEKTAMI KSZTALCENIA NA KIERUNKU budownictwo
I SPECJALNOSCI Inzynieria Ladowa

Przedmiotowy Odniesienie przedmiotowego Cele Tresci programowe*** Numer
efekt efektu do efektow ksztalcenia przedmiotu*** narzedzia
ksztalcenia zdefiniowanych dla kierunku dydaktycznego™**
studiéw i specjalnosci (o ile
dotyczy)**
Wiedza
PEK W01 |KI1 W04,K1 W14,K1 W21, Cl1,C3 Wyl, Wy2, Pr2 N1
KIS ILB W23,KIS ILB W24
PEK W02 | K1 W04, K1 W14, K1 W21, C2 Wyl, N1
KIS ILB W23, KIS ILB W24 Prl, Pr2
PEK W03 |KI1 W04,K1 W14,K1 W21, Cl1,C3 Wyl, N1, N3
KIS ILB W23,KIS ILB W24 Prl, Pr2
PEK W04 | K1 W04, K1 W14, K1 W21, C4,Cs Wy3, Wy4, Wy5, N1
KIS ILB W23, KI1S ILB W24 Pr4
PEK W05 |KI1 W04,K1 W14,K1 W21, C4 Wy4, WyS5, N1
KIS ILB W23,KIS ILB W24 Pr4
UmiejetnoSci
PEK U01 [K1U 09,K1U 19, C1,C2,C3 Wyl, N2, N3
KIS ILB U28,K1S ILB U29, Prl, Pr2
KIS ILB U30
PEK U02 |KI1U 09,K1U 19, C2,C3 Prl, Pr2, Pr3 N2, N3
KIS ILB U28,K1S ILB U29,
KIS ILB U30
PEK U03 [KI1U 09,Kl1U 19, C4,Cs Wy4, Wys5, N2
KIS ILB U28,K1S ILB U29, Pr4
KIS ILB U30
PEK U04 |[KI1U 09,K1U 19, C4,Cs Pr4, Pr5 N2, N3
KIS ILB U28,K1S ILB U29,
KIS ILB U30
Kompetencje spoleczne
PEK K01 |K1 KO02,KI1 K02,K1 K03 C3,C5 Prl, Pr2, Pr3, N2, N3
Pr4, Pr5

** _ wpisa¢ symbole kierunkowych/specjalnosciowych efektow ksztatcenia
**% - 7 tabeli powyzej




