Zal. nr 4 do ZW 33/2012

WYDZIAL BUDOWNICTWA LADOWEGO I WODNEGO

KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa w jezyku polskim: Mechanizacja robot budowlanych

Nazwa w jezyku angielskim: Mechanisation of construction works

Kierunek studiow (jesli dotyczy): budownictwo

Specjalnos¢ (jesli dotyczy): Inzynieria budowlana

Stopien studiow i forma: I / H-stopien*, stacjonarna / niestacjonarna*

Rodzaj przedmiotu: obewiazkewy / wybieralny / egélneuezelniany™

Kod przedmiotu: BDB010777

Grupa Kursow: TAK / NHE*

Wyktad Cwiczenia | Laboratorium | Projekt Seminarium

Liczba godzin zajeé¢ 10 10

zorganizowanych w Uczelni

(ZZU)

Liczba godzin catkowitego 27 27

naktadu pracy studenta

(CNPS)

Forma zaliczenia Egzamin / | Egzamin / Egzamin / Egzamin / Egzamin /
zaliczenie | zaliczenie na | zaliczenie na zaliczenie na | zaliczenie na
na oceng* | oceng* oceng* oceng* oceng*

Dla grupy kurséw zaznaczy¢

kurs koncowy (X)

Liczba punktéw ECTS 1 1

w tym liczba punktow 0,8
odpowiadajaca zajgciom
o charakterze praktycznym
()

w tym liczba punktow ECTS 0,4 0,4
odpowiadajaca zajeciom
wymagajgcym
bezposredniego kontaktu
(BK)

*niepotrzebne skresli¢

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

. Ma wiedzg z zakresu technologii robdt budowlanych.

. Ma podstawy teoretyczne z zakresu statystyki stosowanej.

3. Ma wiedzg z zakresu zasad ogdlnego ksztattowania konstrukcji budowlanych, zna wspotczesnie
stosowane materiaty budowlane.

4. Potrafi korzysta¢ z internetowych zasobow baz danych i innych zrodet do wyszukiwania informacji

zwigzanych z budownictwem.

[N




CELE PRZEDMIOTU

Cl1. Zapoznanie studentéw z problematyka mechanizacji, automatyzacji r6znego rodzaju robot
budowlanych.

C2. Zapoznanie studentéw z metodyka doboru maszyn budowlanych oraz ich zespotdow w réznych
warunkach technologiczno — organizacyjnych.

C3. Zapoznanie studentéw z problematyka eksploatacji maszyn budowlanych.

PRZEDMIOTOWE EFEKTY KSZTALCENIA

Z zakresu wiedzy:

PEK WO01 Zna zasady doboru maszyn budowlanych lub ich zespotow w ré6znych warunkach
technologiczno — organizacyjnych.

PEK W02 Zna rodzaje, budowg, zasady funkcjonowania maszyn budowlanych.

PEK W03 Zna zasady poprawnej i zgodnej z prawem eksploatacji r6znego rodzaju maszyn
budowlanych.

Z zakresu umiejetnosci:

PEK UO01 Potrafi wlasciwie dobra¢ maszyny budowlane lub ich zespoty do realizacji robot
budowlanych w ré6znych warunkach technologiczno — organizacyjnych.

PEK U02 Potrafi korzysta¢ z internetowych zasobow baz danych i innych zrodet do
wyszukiwania informacji zwigzanych z problematyka mechanizacji i automatyzacji
robot budowlanych.

Z zakresu kompetencji spolecznych:

PEK KOl Potrafi pracowac nad realizacja zadania w zespole (przygotowanie prezentacji).

PEK K02 Ma swiadomo$¢ koniecznosci poszerzania wiedzy o wspotczesnie stosowanych
maszynach, urzadzeniach oraz automatyzacji w budownictwie.

TRESCI PROGRAMOWE
Forma zaje¢ — wyklad Liczba godzin

Wprowadzenie w problematyke przedmiotu. Mechanizacja i automatyzacja
w produkcji budowlanej. Klasyfikacja maszyn i urzadzen stosowanych w
budownictwie. Problematyka wydajnosci budowlanych maszyn roboczych.
Okreslenie wptywu réznych czynnikéw na wydajno$¢ maszyn roboczych.

Wyl

Problematyka wydajnosci zespotow maszyn. Uklad szeregowy, rownolegly,
mieszany w zespotach maszyn budowlanych. Zasady doboru maszyn w
zespotach. Kryteria doboru zespoldw maszyn w ramach projektowania
kompleksowej mechanizacji rob6t budowlanych.

Wy2

Mechanizacja w robotach ziemnych. Koparki, spycharki, zgarniarki,
rowniarki, tadowarki w robotach ziemnych. Maszyny do robot montazowych
Wy3 | w budownictwie. Klasyfikacja zurawi budowlanych. Dobér parametréw 2
roboczych zurawi montazowych: statych i samojezdnych. Sprzgt pomocniczy
do montazu.

Problematyka eksploatacji maszyn budowlanych. Dokumentacja maszyny
budowlanej. System obstugi i napraw maszyn budowlanych. Urzadzenia
Wy4 | techniczne podlegajace dozorowi technicznemu oraz dokumentacja 2
dozorowa dla urzadzen transportu bliskiego. Osoby obstugujace budowlane
maszyny robocze i urzgdzenia podlegajace dozorowi technicznemu.

Wy5 | KOLOKWIUM ZALICZENIOWE 2
Suma godzin 10
Forma zajec€ - ¢wiczenia Liczba godzin
Sel
Suma godzin




Forma zajec - laboratorium

Liczba godzin

Lal
Suma godzin
Forma zaje¢ - projekt Liczba godzin
Prl
Suma godzin
Forma zaje¢ - seminarium Liczba godzin
Cwl | Wprowadzenie. 2
Omoéwienie zasad zaliczania. Podzial na zespoty ¢wiczeniowe. Ustalenie
harmonogramu zaje¢ i prezentacji.
Cw2 | Opracowanie koncepcji zestawu maszyn, urzadzen dla rob6t ziemnych, 2
fundamentowych, betonowych, zbrojarskich w budownictwie wraz z
przedstawieniem technologii realizacji tych robot.
Cw3 | Opracowanie koncepcji zestawu maszyn, urzadzen i narzedzi dla robot 2
wykonczeniowych w budownictwie ogdlnym i przemystlowym wraz z
przedstawieniem technologii realizacji tych robdt: roboty dekarskie,
posadzkarskie, tynkarskie, malarskie, ociepleniowe.
Cw4 | Prezentacje studenckie 2
Cw5 | Prezentacje studenckie. Weryfikacja éwiczen. Zaliczenie 2
Suma godzin 10
STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

NI1. Wyktad: prezentacje multimedialne tresci wyktadu.

N2.  Cwiczenia: rozwigzywanie problemoéw zwigzanych z doborem maszyn i urzadzen dla réznych
rodzajow robot, prezentacje multimedialne, przygotowanie prezentacji, wygloszenie
prezentacji, dyskusja.

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW KSZTALCENIA

Oceny Numer efektu Sposob oceny osiggnigcia efektu ksztatcenia

(F — formujaca ksztalcenia

(w trakcie semestru),

P — podsumowujaca

(na koniec semestru)

F1 (¢wiczenia) PEK W01, prezentacja

PEK UO01
F2 (¢wiczenia) PEK W02, prezentacja
PEK_ W03,
PEK U02
P = 0,5xF1+0,4xF2+0,1xOBECNOSC (éwiczenia)
P (wyktad) PEK W01, kolokwium zaliczeniowe
PEK_W02,
PEK W03




LITERATURA PODSTAWOWA I UZUPELNIAJACA

LITERATURA PODSTAWOWA:

[1]
[2]
[3]
[4]
[5]

JAWORSKI Kazimierz: Metodologia projektowania realizacji budowy. Wydawnictwo
Naukowe PWN, Warszawa, 1999.

KALABINSKI Bolestaw: Technologia robét zmechanizowanych. T. 7. Mechanizmy i czesci
maszyn budowlanych. Warszawa, Wydawnictwo Politechniki Warszawskiej, 1992.
LENKIEWICZ Wtadystaw (praca zbiorowa): Technologia robot budowlanych. PWN,
Warszawa, 1985.

MARTINEK Wlodzimierz, NOWAK Pawet, WOYCIECHOWSKI Piotr: Technologia robot
budowlanych. Oficyna Wyd. PW, Warszawa, 2010.

WASILEWSKI Zbigniew Jan: Mechanizacja budownictwa. Oficyna Wydawnicza Politechniki
Wroctawskiej, Warszawa , 1994.

LITERATURA UZUPELNIAJACA:

[1]
[2]
[3]
[4]

[6]

MARTINEK Wtodzimierz, KSIAZEK Mariola, JACKIEWICZ-REK Wioletta: Technologia
rob6t budowlanych. Cwiczenia projektowe. Oficyna Wyd. PW, Warszawa, 2007.

ORLOWSKI Zygmunt: Podstawy technologii betonowego budownictwa monolitycznego.
PWN, Warszawa, 2010.

PANAS Jerzy: Nowy poradnik majstra budowlanego. Arkady, 2010.

WIDERA Jerzy (praca zespolowa): Przygotowanie budowy wykonywanej nowoczesnymi
technologiami - poradnik, PZiTB, Warszawa, 1998.Aktualne materialy informacyjne, prospekty
firm, dystrybutoréw maszyn budowlanych, urzadzen i narzedzi (internet).

Aktualne czasopisma zwigzane z problematyka mechanizacji: Builder, Kalejdoskop Budowlany,
Maszyny Budowlane, Maszyny Dzwigowo-Transportowe, Posrednik Budowlany, Przeglad
Budowlany.

OPIEKUN PRZEDMIOTU (IMIE, NAZWISKO, ZAKLAD, ADRES E-MAIL)

dr inz. Michat Podolski, Zaktad Technologii i Zarzadzania w Budownictwie,
michal.podolski@pwr.edu.pl

CZL.ONKOWIE ZESPOLU DYDAKTYCZNEGO (IMIE, NAZWISKO, ADRES E-MAIL)




MACIERZ POWIAZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU

Mechanizacja robot budowlanych

Z EFEKTAMI KSZTALCENIA NA KIERUNKU budownictwo
I SPECJALNOSCI Inzynieria budowlana

Przedmiotowy Odniesienie przedmiotowego Cele Tresci Numer
efekt efektu do efektéw ksztalcenia przedmiotu®*** | programowe®*** narzedzia
ksztalcenia zdefiniowanych dla kierunku dydaktycznego***
studiéw i specjalnosci
(o ile dotyczy)**
Wiedza
PEK W01 |KI1 WI0,KI W18, C1,C2,C3 Wyl do Wy4 N1
K1S IBB W26
PEK W02 |KI1 WIO0,KI W18, C1,C2,C3 Wyl do Wy4 N1
K1S IBB W26
PEK W03 |KI1 WI0,KI W18, C1,C2,C3 Wyl do Wy4 N1
KIS IBB W26
Umiejetnosci
PEK U01 |KI1 U22,KI1 U23,KIS IBB U3l C2 Cwl do Cw5 N2
PEK U02 |K1 UO! Cl1,C2,C3 Cwl do Cws5 N2
Kompetencje spoleczne
PEK K01 |KI K02, K1 KO03,K1 K07, Cl1,C2,C3 Cwl do Cw5 N2
K1 KO8
PEK_K02 |KI1 K01 Cl1,C2,C3 Cwl do Cws5 N2

** _ wpisa¢ symbole kierunkowych/specjalnosciowych efektow ksztatcenia
*#% _ 7 tabeli powyzej




