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WYDZIAL BUDOWNICTWA L ADOWEGO | WODNEGO

KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa w gzyku polskim: Organizacja robét budowlanych |
Nazwa w gzyku angielskim: Organization of construction worksl

Kierunek studiéw (jesli dotyczy): budownictwo

Specjalnaé (jesli dotyczy): Budowlano-Technologiczna

Stopien studiow i forma: LAl stopien*, stacjonarna-/ niestacjonarna®

Rodzaj przedmiotu: obowhzkowy fwarbieralny-fegélneuczelniany *

Kod przedmiotu: BDB020482

Grupa kursow: FAKLNIE*
Wykitad Cwiczenia | Laboratorium Projekt Seminarium

Liczba godzin zai 20 20

zorganizowanych w Uczeln

(2zV)

Liczba godzin catkowitego 54 54

naktadu pracy studenta

(CNPS)

Forma zaliczenia Egzamia/ | Egzamin/ Egzamin / Egzamin-/ Egzamin /
zaliczenie | zaliczenie na| zaliczenie na | zaliczenie na| zaliczenie na
na oceg* ocerg* ocerg* ocerg* ocerg*

Dla grupy kurséw zaznacgy
kurs kaicowy (X)

Liczba punktéw ECTS 2 2

w tym liczba punktow| 2.0
odpowiadajca zagciom
o charakterze praktycznym (I

—

w tym liczba punktow ECT$ 0,9 0,9
odpowiadajca zagciom
wymagajicym bezpéredniego
kontaktu (BK)

*niepotrzebne skigi¢

WYMAGANIA WST EPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJ ETNOSCI | INNYCH
KOMPETENCJI

1. Posiadanie wiedzy z zakresu budownictwa ogolnegdyologii robét budowlanych, kierowania
procesem budowlanym
2. Znajoma¢ norm oraz wytycznych i przepiséw dotycych realizacji obiektéw budowlanych.

CELE PRZEDMIOTU

C1l. Przekazanie wiedzy dotygzej wspotczesnych metod organizacji rob6t budowdany
i kierowania procesami budowlanymi w realizacjiedtow budowlanych.

C2. Uzyskanie umietnosci modelowania i optymalizacji rozedan technologicznych
organizacyjnych.

C3 Ugruntowanie umiefnosci wspotpracy w zespole projektowym oraz poszukil@anformacii
i nowych rozwjzan.




PRZEDMIOTOWE EFEKTY KSZTALCENIA

Z zakresu wiedzy:

PEK_WO01 Zna wspotczesne metody i techniki orgaryie; modele i nakzizia optymalizacii.
PEK_W02 Zna podstawowe metody szacowania ryzyka przedst¢ budowlanych.

Z zakresu umiejetnosci:

PEK_UO1 Potrafi wariantowarozwigzania organizacyjne i identyfikowa&zynniki ryzyka.
PEK_U02 Potrafi opracowagrojekt organizacji robét z anaizzynnikow ryzyka.
PEK_UO03 Potrafi planowarealizacje robot, optymalizowdarmonogramy, zagdzat

projektami.

Z zakresu kompetencji spotecznych:

PEK_KO1 Potrafi pracowanad realizag zadania samodzielnie lub w zespole projektowym.
PEK K02 Potrafi przestrze§aasad ekonomicznych dotyeych realizacji rob6t budowlanych.

TRESCI PROGRAMOWE
Forma zajeé - wyktad Liczba godzin
Wprowadzenie w problematyk Zarzdzanie informag o budynku
w1 BIM, modelowanie proceséw budowlanych, D4, D5, EBomeny 2

zarzdzania projektami

Wspoiczesne koncepcje | metody z@izania z uwzgidnieniem
W2 | technologii BIM:planowanie, organizowanie, motywowanie, kontrola, 2
analiza wynikow, utrzymywanie réwnowagi z otoczemie

Modele i metody harmonogramowania robét budowlanyichich

W3 optymalizacja z zastosowaniem ngzi sztucznej inteligenciji

Zatozenia modelowe i metody obliazeharakterystyk czasowych rohbét
W4 | budowlanych z zastosowaniem metody organizacji zghan 2
prowadzeniem robot.

Zatozenia modelowe i metody obliazeharakterystyk czasowych robét
W5 | budowlanych z zastosowaniem metody organizacji zghan 2
prowadzeniem rob6t na frontach roboczych.

Zatozenia modelowe i metody obliazeharakterystyk czasowych rohbét
W6,7 |budowlanych z zastosowaniem metody organizacji zglasinieniem 4
krytycznaici rob6t. Analiza porownawcza, zagadnienia decyayjn

Programowanie sieciowe , elementy teorii graféwetady CPM, CPA,

W8,9 |PERT, szacowanie prawdopodalseva dotrzymania terminow 4
realizacyjnych .
W10 |Kolokwium zaliczeniowe. 2
Suma godzin 20
Forma zaje¢ - éwiczenia Liczba godzin
Cwl

Suma godzin

Forma zaje¢ - laboratorium Liczba godzin
Lal
Suma godzin
Forma zaje¢ - projekt Liczba godzin
Prl | Opracowanie zaten projektowych, analiza danych, modelowanie 2

proceséw budowlanych z uwzdhieniem technologii BIM

2

Pr2 | Budowa modelu obliczeniowego -macierzy deigwej czasow realizac]
kompleksu obiektéw budowlanych




Pr3 | Harmonogramowanie robot budowlanych z zastes@mn metody 2
MSC-I (metoda spkzen czasowych | - z zerowymi sgezniami mgdzy
srodkami realizacji ).

Pr4 | Harmonogramowanie robo6t budowlanych z zastas@mn metody 2
MSC-Il I (metoda sprzen czasowych ll-z zerowymi spgzeniami
mi¢dzy frontami roboczymi ).

Pr5 2
Harmonogramowanie robot budowlanych z zastosowanieetody
MSC-IIl  (metoda sprgen czasowych lll- z réwnoczesnym
uwzgkdnieniem sprgzen migdzy srodkami realizacji 1 frontam
roboczymi

Pré | Modelowanie graficzne przebiegu robét -budoveaehi sieciowych, 2

przedstawienie wynikow oblicae

Pr7,8 | Modelowanie graficzne przebiegu robét -budoveadeli sieciowych,

przedstawienie wynikow oblicae 4
Pr9,10| Graficzne przedstawienie wynikow oblicoérzymanych z 4
zastosowaniem metod MSC-L,1I, 1ll, CPM/PERT( z pastwaniem
programu Planista, lub MS Project )
Suma godzin 20
Forma zaje¢ - seminarium Liczba godzin

Sel

Suma godzin

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1.  Wykiad: prezentacje multimedialnestewykiadu.
N2. Projekt : programy MS.Project , Planista, AG&d, norma Pro, rozedywanie probleméw
obliczeniowych z wykorzystaniem oprogramowania.

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW KSZTALCENIA

Oceny Numer efektu Sposbb oceny aginiccia efektu ksztatcenia
(F — formupca ksztatcenia
(w trakcie semestru),
P — podsumowyia

(na koniec semestru)

Projekt PEK_UO01, opracowanie dokumentacji projektowe;j
PEK_UO02,
PEK_UO03

P (wykfad) PEK_WO01, kolokwium zaliczeniowe
PEK_KO01,PEK_WO02
PEK_KO02

LITERATURA PODSTAWOWA | UZUPELNIAJ ACA

LITERATURA PODSTAWOWA:

[1] Jaworski K.M., Podstawy organizacji budowy PWN, 200

[2] Mrozowicz J., Metody organizacji procesow budowlamywzgédniajgce sprzzenia
czasowe, DWE, 1997.

[3] Martinek W., Kierowanie budoa projektem budowlanym, WEKA, 2001.




[4] Hejducki Z., Sprzzenia czasowe w metodach organizacjiato/ch procesow

budowlanych, Oficyna Wydawnicza, PWr., 2000.

[5] Hejducki Z., Rogalska M., Time Coupling Methodsjd9ha Wydawnicza PWr,

Wroctaw 2011
LITERATURA UZUPEENIAJ ACA

[1] Kasprowicz T., laynieria przedswzie¢ budowlanych, WAT, 2002.

[2] Ignasiak E., Badania operacyjne, PWE, Warszawa.1998

OPIEKUN PRZEDMIOTU (IMI E, NAZWISKO, ZAKtLAD, ADRES E-MAIL)

Prof.dr hab. in. Zdzistaw Hejducki, Zaktad Technologii i Zadzania w Budownictwie,

Zdzislaw.Hejducki@pwr.edu.pl

CZLONKOWIE ZESPOLU DYDAKTYCZNEGO (IMI

E, NAZWISKO, ADRES E-MAIL)

dr hab. irt. Bozena Hota, prof. PWr., Zaktad Technologii i Zggizania w Budownictwie,

bozena.hola@pwr.edu.pl,

dr inz. Michat Podolski, Zaktad Technologii i Zadzania w Budownictwie,
michal.podolski@pwr.edu.pl

MACIERZ POWIAZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU

Organizacja rob6t budowlanych |
Z EFEKTAMI KSZTALCENIA NA KIERUNKU budownictwo

| SPECJALNGCI Budowlano-Technologiczna

Przedmiotowy Odniesienie przedmiotowego Cele Tresci Numer
efekt efektu do efektéw ksztatcenia przedmiotu*** | programowe*** narzedzia
ksztatcenia zdefiniowanych dla kierunku dydaktycznego***
studiow i specjalndci
(o ile dotyczy)**
Wiedza

PEK W01 |K2_ W10, K2_W11, K2_W12, C1,C2,C3 W1 do W5 N1, N2
K2S IBiM_W18

PEK W02 |K2_W13, K2_W14, C1,C2,C3 W5 do W10 N1, N2
K2S_IBiM_W20,
K2S IBiM_W21

Umiejetnosci

PEK U0l |K2_U13,K2_U14, C1,C2,C3 Prl do Prl10 N1, N2
K2S IBiM_U19

PEK U02 |K2_U13, K2 _U14, C1,C2,C3 Prl do Pri10 N2
K2S IBiM_U20, K2S IBiM_U22

PEK U033 |K2_U13, K2_U14, C1,C1,C3 Prl do Prl10 N2
K2S IBiM_U23, K2S_IBiM_U24

Kompetencje spoleczne

PEK KO1 |K2_U12,K2_U13, K2_U14, C1,C2,C3 Prl do Pri10 N2
K2 K01, K2 K02

PEK K02 |K2_U15, K2 Ule6, K2 _U17, C1,C2,C3 Prl do Prl10 N2
K2 K02, K2 K03, K2_K05

** - wpisa¢ symbole kierunkowych/specjalémowych efektow ksztatcenia

*** _ 7 tabeli powyzej




