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WYDZIAL BUDOWNICTWA LADOWEGO I WODNEGO

Nazwa w jezyku polskim:

KARTA PRZEDMIOTU

Technologia robot budowlanych

Nazwa w jezyku angielskim: Building construction technology
Kierunek studiow (jesli dotyczy): budownictwo

Specjalnos¢ (jesli dotyczy):

Stopien studiow i forma:

Rodzaj przedmiotu: obowiazkowy ~wayb
Kod przedmiotu: IBB004715
Grupa Kursow: FAKS NIE*
Wyktad Cwiczenia | Laboratorium | Projekt Seminarium
Liczba godzin zajeé¢ 30 15
zorganizowanych w Uczelni
(ZZU)
Liczba godzin catkowitego 60 30

naktadu pracy studenta
(CNPS)

Forma zaliczenia

Egzamin! | Egzamin/ Eegzamin/ Egzamin / Egzamin /

zaliczenie | zaliczenie na | zaliczenie na zaliczenie na | zaliczenie na
na ocene* | ocene* oceng™ oceng* oceng™
Dla grupy kurséw zaznaczy¢
kurs koncowy (X)
Liczba punktéw ECTS 2 1
w tym liczba punktow 1,0
odpowiadajaca zajeciom
o charakterze praktycznym (P)
w tym liczba punktow ECTS 1,2 0,7

odpowiadajaca zajeciom
wymagajacym bezposredniego
kontaktu (BK)

*niepotrzebne skresli¢

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH

KOMPETENCJI

N —

. Potrafi okresli¢ i dokona¢ zestawienia obcigzen dziatajacych na elementy i obiekty budowlane.
. Ma wiedze z zakresu mechaniki ogo6lnej, wytrzymatosci materiatéw, materiatéw budowlanych i

zasad ogodlnego ksztattowania konstrukcji budowlanych.
3. Zna normy oraz wytyczne i przepisy dotyczace projektowania obiektow budowlanych i ich

elementow.

. Ma podstawy teoretyczne i umiejetnos¢ wymiarowania i konstruowania elementow i

podstawowych konstrukcji budowlanych betonowych, stalowych, drewnianych, murowych.

CELE PRZEDMIOTU

Cl1. Przekazanie wiedzy dotyczacej podstaw metod realizacji obiektow budowlanych w
zakresie podstawowych robdt budowlanych.

C2. Nauczenie poprawnej terminologii stosowanej w realizacji robot budowlanych.

C3. Wyksztatcenie umiejetnosci podziatlu przedsiewzigcia na procesy ztozone i proste, niezbgdne do




realizacji zadania, z jednoczesnym przyjeciem optymalnych rozwigzan technologicznych.

C4. Wyksztatcenie umieje¢tnosci samodzielnego doboru sprzgtu do robdt z optymalizacjg rozwigzania
wg ustalonych kryteriow oraz interpretacjg i weryfikacja wynikoéw obliczen dostosowana do
zatozonych warunkow realizacyjnych.

C5. Ugruntowanie umiej¢tnosci wspdlpracy w zespole projektowym oraz §wiadomosci koniecznosci
poszukiwania nowych rozwigzan teoretycznych i praktycznych w projektowaniu technologii

robot.

PRZEDMIOTOWE EFEKTY KSZTALCENIA

Z zakresu wiedzy:

PEK_WO1
PEK_WO02

PEK_WO03

Zna i rozumie zasady doboru technologii i sprzetu do wykonania robot uwzgledniajac
rzeczywiste warunki realizacyjne na danej budowie

Zna i rozumie zasady doboru materialow 1 wyrobow stosowanych do wykonania
robot uwzgledniajac rzeczywiste warunki realizacyjne budowy

Zna podstawowe technologie stosowane w trakcie wznoszenia nowych
obiektéw budowlanych oraz potrafi wybra¢ rozwigzanie optymalne w danych
warunkach realizacyjnych.

Z zakresu umiejetnosci:

PEK_UO1
PEK_U02

PEK_U03

PEK_U04

Poprawnie definiuje i opisuje elementy montazowe konstrukcji, wykonuje poprawna
analiz¢ statyczno-wytrzymato$ciowa elementéw montazowych.

Potrafi opracowa¢ projekt realizacji robot dla wybranego obiektu budowlanego
obejmujacy podstawowe roboty ziemne, betonowe, murowe 1 montazowe
Poprawnie modeluje i projektuje wybrane elementy zwigzane z wznoszeniem
konstrukcji opracowujac: kolejno$¢ realizacji robot, dobiera niezbedny do
realizacji sprzet, opracowuje przedmiar robot i ustala czas realizacji robot.
Potrafi odpowiednio dobra¢ niezbedne zespoty robotnikdéw i maszyn do wykonania
robot.

Potrafi rozwigzywac zadania syntezy roznych aspektéw montazu konstrukcji
budowlanych opcjonalnie z analizg kosztow montazu.

Z zakresu kompetencji spolecznych:

PEK_KO1

PEK_KO02

Potrafi pracowa¢ nad realizacjg zadania samodzielnie lub w zespole projektowym
(przygotowanie prezentacji i sprawozdania-projektu).

Ma swiadomos$¢ koniecznos$ci poszerzania wiedzy w zakresie wspotczesnych
technik wznoszenia konstrukcji budowlanych.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma zaje¢ - wyklad Liczba godzin

Omowienie ogolne problematyki zwiazanej z procesem realizacyjnym w

Wyl |budownictwie - pojecia podstawowe, przebieg procesu inwestycyjnego 2

w $wietle ustawy prawo budowlane i aktow wykonawczych

Procesy budowlane — klasyfikacje procesow budowlanych, elementy

Wy2 | procesu budowlanego, formy zapisu, technologia i efektywnos¢ 2

wznoszenia obiektow budowlanych

Wy3 |Mechanizacja podstawowych robdt budowlanych 2




Wy4 | Roboty tadunkowe i transport budowlany 2
Podstawy realizacji robdt ziemnych dla posadowien bezposrednich.
Wys Pojecia podstawowe, klasyfikacje gruntow budowlanych w aspekcie
realizacji robot ziemnych, technologie wykonania robdt, zasady
doboru maszyn i zabezpieczen wykopow w aspekcie BHP.
Podstawy realizacji robot ziemnych dla posadowien posrednich.
Wy6 | Technologie wykonania robdt, zasady doboru maszyn i1 zabezpieczen 2
wykopoéw w aspekcie BHP. Metody bezwykopowe.
Podstawy realizacji robdt betonowych i1 zelbetowych Technologie
Wy7 |wykonania robot, zasady doboru maszyn i sprze¢tu, deskowan, 2
rusztowan i zabezpieczen w aspekcie BHP.
Wy8 Rusztowania i deskowgnia budowlane. Zasady doboru, obliczen i odbioru
elementow rusztowan i deskowan.
Podstawy realizacji robdt murowych. Stosowane technologie
Wy9 |wykonania elementdow murowanych w konstrukcjach obiektoéw, 2
przeglad rozwigzan materiatowo-technologicznych .
Wyl10 |Podstawy montazu konstrukcji budowlanych stalowych i Zelbetowych 2
Wyl1 |Podstawy montazu konstrukcji budowlanych drewnianych 2
Wyl2 | Podstawy prefabrykacji konstrukeji budowlanych 2
Wy13 | Podstawy wykonywania robdt nawierzchniowych i wykonczeniowych 2
Wyl4 | Podstawy wykonywania robdt rozbiérkowych. Recykling budowlany 2
Wyl5 | Kolokwium zaliczeniowe. 2
Suma godzin 30
Forma zajec€ - ¢wiczenia Liczba godzin
Cwl
Suma godzin
Forma zajec - laboratorium Liczba godzin
Lal
Suma godzin
Forma zajec - projekt Liczba godzin
Wprowadzenie: Przeszkolenie BHP. Omdwienie zasad zaliczania. Podziat na
Prl | zespoly projektowe. Ustalenie harmonogramu zajec¢ i prezentacji. 2
Ogolne wprowadzenie projektow z technologii robot.
Omoéwienie ¢wiczenia 1: Projekt wykonania robot ziemnych obejmujacy 2
opracowanie technologii zdjecia humusu i wykonania wykopu wlasciwego
P2 | oraz transportu urobku. Przedstawienie analizy wariantowej wykonania
robot, doboru sprzetu  Oszacowanie kosztéw robét ziemnych .Wydanie
tematow ¢wiczenia nrl, nr2 i nr3.
Rozwigzywanie prostych przyktadow obliczeniowych. Dotyczacych 2
Pr3 | ¢éwiczenia projektowego nr 1. Konsultacje opracowan studenckich i
prezentacja ciekawych rozwigzan.
Pr4 | Termin przyj¢cia projektu nr 1. Oméwienie ¢wiczenia 2: Projekt 2

wykonania robdt betonowych obejmujacy opracowanie technologii




wykonania konstrukcji betonowej w deskowaniach. Projekt obejmuje:
analiz¢ geometrii konstrukcji betonowanej, dobdr technologii roboét, sprzgtu
1 urzadzen do transportu, uktadania i zaggszczania betonu. Przedstawienie
analizy wariantowej wykonania robét, doboru sprzetu Oszacowanie kosztow
robot betonowych

Pr5

Rozwigzywanie prostych przyktadow obliczeniowych. Dotyczacych
¢wiczenia projektowego nr 2. Konsultacje opracowan studenckich i
prezentacja ciekawych rozwiazan.

Pr6

Termin przyjecia projektu nr 2. Omowienie ¢wiczenia 3: Projekt
koncepcji wykonania robot montazowych obejmujacy opracowanie
technologii wykonania montazu prostej konstrukcji. Projekt obejmuje:
analiz¢ geometrii konstrukcji pod katem montazu ,ustalenie elementow
wysytkowych i montazowych, dobdr technologii robdt uwzgledniajac
porzadek czasowo-przestrzenny, dobor sprzetu i urzadzen do transportu i
montazu. Przedstawienie analizy wariantowej wykonania robot, oszacowanie
kosztow montazu

Pr7

Rozwigzywanie prostych przyktadow obliczeniowych. Dotyczacych
¢wiczenia projektowego nr 3.Konsultacje opracowan studenckich i
prezentacja ciekawych rozwigzan. Przyjecie projektow studenckich

Pr8

Kolokwium zaliczeniowe.

Suma godzin

Forma zaje¢ - seminarium

Liczba godzin

Sel

Suma godzin

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1.

N2.

N3.

Wyktad: prezentacje multimedialne tresci wyktadu oraz prezentacje dziatania wybranych

inzynierskich programow komputerowych.

Projekt: prezentacje multimedialne wtasnych koncepcji, rozwigzywanie problemow z
wykorzystaniem oprogramowania, przygotowanie szczegotow projektu i prezentacja

ciekawych rozwigzan na forum grupy, dyskusja wynikoéw i obrona projektu.
Konsultacje.

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW KSZTALCENIA

Oceny

Numer efektu Sposdb oceny osiagniecia efektu ksztalcenia
(F — formujaca ksztalcenia
(w trakcie semestru),
P — podsumowujaca

(na koniec semestru)

F1 (projekt 1) PEK UO01, Opracowana koncepcja i projekt nr 1

PEK_UO02,
PEK_U03
PEK_KO1

F2 (projekt 2) PEK UO01, Opracowana koncepcja i projekt nr 2

PEK_UO02,
PEK_U03,
PEK K01

F3 (projekt 3) PEK UO01, Opracowana koncepcja i projekt nr 3

PEK_UO02,
PEK_UO03,
PEK U04




F4 (obrona projektul,2i | PEK W02, Sprawdzenie koncowe projektow nr 1,21 3
3) PEK KO1, potaczone z rozmow3g ze studentem na temat
PEK K02 proponowanych rozwigzan
P = 0,25xF1+0,30xF2+0,20xF3+0,2xF4+0,05xOBECNOSC (projekt)
P (wyktad) PEK W01, Kolokwium zaliczeniowe
PEK W02
PEK W03

LITERATURA PODSTAWOWA 1 UZUPELNIAJACA

LITERATURA PODSTAWOWA:

[1] Czaplinski K., Realizacja obiektéw budowlanych - montaz konstrukeji, Wyd.
Politechniki Wroctawskiej 1990.

[2] Czaplinski K., Mrozowicz J., Realizacja obiektéw budowlanych - podstawy teoretyczne,
Wyd. Politechniki Wroctawskiej 1982.

[3] Martinek W., Nowak P., Wojciechowski P., Technologia robot budowlanych. Oficyna
Wyd. Politechniki Warszawskiej, Warszawa 2010
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[5] Lenkiewicz W., Technologia robot budowlanych, PWN, Warszawa 1985.

[6] Rowinski L., Montaz konstrukcji prefabrykowanych, Skrypt Politechniki Slaskiej 1990.

[7] Rowinski L., Kobiela M., Skarzynski A., Technologia monolitycznego budownictwa
betonowego, PWN, Warszawa 1985.

[8] Ziodtko J., Orlik G., Montaz konstrukcji stalowych, Arkady, Warszawa 1980.

[9] Poradnik inzyniera i technika budowlanego, Arkady, Warszawa 1986.
[10] Poradnik kierownika budowy, Arkady, Warszawa 1989.

LITERATURA UZUPEINIAJACA:

[1] Borowski P., Zabezpieczenie przeciwpozarowe placow i zapleczy budoéw, Arkady,
Warszawa 1986.

[2] Lenkiewicz W., Organizacja i planowanie budowy, PWN, Warszawa 1985

[3] Sobotka A., Organizacja i zarzadzanie w budownictwie, cz. 3: Zagospodarowanie placu
budowy, Wyd. Politechniki Lubelskiej 1986.

[4] Poradnik majstra budowlanego, Arkady, Warszawa 1985.

[5] PN-B-01027:2002. Rysunek budowlany. Oznaczenia graficzne stosowane w projektach
zagospodarowania dziatki lub terenu.

[6] Katalogi deskowan, maszyn i urzagdzen budowlanych do prac ziemnych, betonowych i
transportu budowlanego od producentow, wystawcow, dealerow branzy budowlane;.

[7] Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych. Verlag Dashofer, Warszawa
2004.
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MACIERZ POWIAZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU

Technologia robot budowlanych

Z EFEKTAMI KSZTALCENIA NA KIERUNKU budownictwo

I SPECJALNOSCI wucuueunsennscnsscnnee
Przedmiotowy Odniesienie przedmiotowego Cele Tresci Numer
efekt efektu do efektéw ksztalcenia przedmiotu*** | programowe®*** narzedzia
ksztalcenia zdefiniowanych dla kierunku dydaktycznego***
studiow i specjalnosci
(o ile dotyczy)**
Wiedza
PEK W01 |KI W07,KI1 W18 Cl1,C2,C3 Wyl do Wy 14 N1
PEK W02 |KI W03,KI W10,K1 WI9 C3,C4 Wyl do Wyl4 NI
PEK W03 |KI WI10,KI1 W18, K1 W20 C5
UmiejetnoSci
PEK U01 K1 U001, K1 U04, K1 _U09, C2,C3,C4 Pr1doPr5 N2
K1 Ul1,K1 Ul6, K1 U22,
K1 U23,K1 U25
PEK U02 |K1 U01,KI1 U04,K1 U009, C2,C3,C4 Pr1doPr5 N2
K1 Ul1,K1 Ul6, K1 U22,
K1 U23,K1 U25
PEK U03 K1 U01, K1 U04, K1 _UO09, C2,C3,C4 Pr1doPr5 N2
K1 U11,K1 Ul6, K1 U22,
K1 U23, K1 U25
PEK U04 |K1 UO01,KI1 U04,K1 U009, C5 Pr1doPr5 N2
K1 U11,K1 Ul6, K1 U22,
K1 U23,K1 U25
Kompetencje spoleczne
PEK K01 K1 KO01,K1 K02, K1 K03, C5 Prl do Pr5 N2
K1 K05 K1 K06, K1 K07,
K1 K08 K1 K09
PEK K02 |KI KO0I,K1 K02, K1 K03, C5 Wyl do Wy7 NI, N2
K1 K05, K1 K06, K1 K07,
K1 K08 K1 K09

** _ wpisa¢ symbole kierunkowych/specjalno$ciowych efektow ksztatcenia
*4% _ 7 tabeli powyzej




