Zal. nr 4 do ZW 33/2012

WYDZIAL BUDOWNICTWA LADOWEGO I WODNEGO

KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa w jezyku polskim: Organizacja robot budowlanych I

Nazwa w jezyku angielskim: Organization of construction works I

Kierunek studiow (jesli dotyczy): budownictwo

Specjalnos¢ (jesli dotyczy): Budowlano-Technologiczna

Stopien studiow i forma: H 11 stopien*, staqonarna 1%%&33—&

Rodzaj przedmiotu: obowiazkowy

Kod przedmiotu: IBB001821

Grupa kursow: FAKS NIE*

Wyktad Cwiczenia | Laboratorium | Projekt Seminarium

Liczba godzin zaj¢c 30 30

zorganizowanych w Uczelni

(ZZU)

Liczba godzin catkowitego 60 60

naktadu pracy studenta

(CNPS)

Forma zaliczenia Hezamin/ | Egzamin/ Egzamin / Hezamin/ Egzamin /
zaliczenie | zaliczenie na | zaliczenie na zaliczenie na | zaliczenie na
na ocene* | ocene* oceng™ oceng* oceng™

Dla grupy kurséw zaznaczy¢

kurs koncowy (X)

Liczba punktow ECTS 2 2

w tym liczba punktow 2,0

odpowiadajaca zajgciom
o charakterze praktycznym (P)

w tym liczba punktow ECTS 1,1 1,1
odpowiadajaca zajgciom
wymagajacym bezposredniego
kontaktu (BK)

*niepotrzebne skresli¢

WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1. Posiadanie wiedzy z zakresu budownictwa ogo6lnego, technologii robot budowlanych, kierowania
procesem budowlanym
2. Znajomo$¢ norm oraz wytycznych i przepisow dotyczacych realizacji obiektow budowlanych.

CELE PRZEDMIOTU

C1. Przekazanie wiedzy dotyczacej wspotczesnych metod organizacji robot budowlanych
1 kierowania procesami budowlanymi w realizacji obiektow budowlanych.

C2. Uzyskanie umiejetnosci modelowania i optymalizacji rozwigzan technologicznych
organizacyjnych.

C3 Ugruntowanie umiejetnosci wspoOlpracy w zespole projektowym oraz poszukiwania informacji
i nowych rozwigzan.




PRZEDMIOTOWE EFEKTY KSZTALCENIA

Z. zakresu wiedzy:

PEK W01 Zna wspolczesne metody i techniki organizacyjne, modele i narzedzia optymalizacji.
PEK_W02 Zna podstawowe metody szacowania ryzyka przedsiewzie¢ budowlanych.

Z zakresu umiejetnosci:

PEK UO01 Potrafi wariantowac¢ rozwigzania organizacyjne i identyfikowa¢ czynniki ryzyka.
PEK_U02 Potrafi opracowa¢ projekt organizacji rob6t z analiza czynnikow ryzyka.
PEK U03 Potrafi planowac¢ realizacje robot, optymalizowa¢ harmonogramy, zarzadzac
projektami.
Z zakresu kompetencji spolecznych:
PEK KO1 Potrafi pracowa¢ nad realizacjg zadania samodzielnie lub w zespole projektowym.
PEK K02 Potrafi przestrzega¢ zasad ekonomicznych dotyczacych realizacji rob6t budowlanych.
TRESCI PROGRAMOWE
Forma zaje¢ - wyklad Liczba godzin
Wprowadzenie w problematyke , zarzadzanie-planowanie,
Wi organizowanie, motywowanie, kontrola, analiza wynikow, utrzymywanie 2
rownowagi z otoczeniem
W2 | Decydowanie, wspolczesne koncepcje i metody zarzadzania 2
w3 Elementy badan operacyjnych —narzgdzia optymalizacji, funkcje celu 2
W4 | Programowanie sieciowe , elementy teorii grafow 2
W5 Metodyka PERT, szacowanie prawdopodobienstwa dotrzymania 5
termindw realizacyjnych
W6,7 | Wspodlczesne metody organizacji procesow budowlanych, rola WBS 4
W8 | Metody harmonogramowania rob6t budowlanych i ich optymalizacja 2
W9 | Metody optymalizacji z zastosowaniem teorii szeregowania zadan 2
W10,11 | Metody sprz¢zen czasowych MSC ( ang. TCM) 4
Metoda tancucha krytycznego, analiza czasu i kosztow przedsigwzigcia
Wi12 2
budowlanego.
W13 |Inteligentne systemy realizacji przedsiewzig¢ budowlanych 2
W14 | Analiza powykonawcza z realizacji obiektéw budowlanych 2
W15 | Kolokwium zaliczeniowe. 2
Suma godzin 30
Forma zajec - éwiczenia Liczba godzin
Cwl
Suma godzin
Forma zajec€ - laboratorium Liczba godzin
Lal
Suma godzin
Forma zajec - projekt Liczba godzin
Prl Opracowanie zatozen projektowych, analiza danych 2
Pr2 | Budowa macierzy wyjsciowej czasow realizacji poszczeg6lnych obiektow 2




Pr3,4 | Wyznaczenie kolejnosci realizacji kompleksu robot z zastosowaniem 4
metody MSC-I (metoda sprzgzen czasowych I - z zerowymi sprzezeniami
miedzy srodkami realizacji ).

Pr5 | Wyznaczenie charakterystyk nierytmicznego potoku z zerowymi 2
sprzezeniami miedzy $rodkami realizacji.

Pr6,7 | Graficzne przedstawienie wynikow obliczen (cyklogram). 4

Pr8 | Wyznaczenie kolejnosci realizacji kompleksu robét z zastosowaniem 2
metody MSC- II (metoda sprzezen czasowych I1-z zerowymi
sprzezeniami miedzy frontami roboczymi ).

Pr9 | Wyznaczenie charakterystyk nierytmicznego potoku z zerowymi 2
sprzezeniami mi¢dzy frontami roboczymi.

Pr10,1 | Graficzne przedstawienie wynikow obliczen (cyklogram). 4
1

Pr12 | Wyznaczenie kolejnosci realizacji kompleksu robot z zastosowaniem
metody MSC-III (metoda sprzgzen czasowych IlI- z rOwnoczesnym 2
uwzglednieniem sprzgzen miedzy Srodkami realizacji i frontami
roboczymi).

Pr13 | Wyznaczenie charakterystyk czasowych . 2

Pr14 | Graficzne przedstawienie wynikoéw obliczen otrzymanych z 2

zastosowaniem metody MSC- III, CPM/PERT( z zastosowaniem
programu Planista, lub MS Project )

Pr15 | Ocena ryzyka terminu realizacji i analiza wynikow. 2
Suma godzin 30
Forma zaje¢ - seminarium Liczba godzin
Sel

Suma godzin

STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

NI1. Wyktad: prezentacje multimedialne tresci wyktadu.
N2.  Projekt : programy MS.Project , Planista, Auto Cad, Norma Pro, rozwigzywanie problemow
obliczeniowych z wykorzystaniem oprogramowania.

OCENA OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW KSZTALCENIA

Oceny Numer efektu Sposob oceny osiagniecia efektu ksztatcenia
(F — formujaca ksztatcenia
(w trakcie semestru),
P — podsumowujaca

(na koniec semestru)

Projekt PEK UO01, opracowanie dokumentacji projektowe;j
PEK U02,
PEK U03

P (wyktad) PEK WOl, kolokwium zaliczeniowe
PEK KOI,
PEK W02
PEK K02




LITERATURA PODSTAWOWA I UZUPELNIAJACA

LITERATURA PODSTAWOWA:

[1] Jaworski K.M., Podstawy organizacji budowy PWN, 2004.

[2] Mrozowicz J., Metody organizacji proceséw budowlanych uwzgledniajace sprzezenia
czasowe, DWE, 1997,

[3] Martinek W., Kierowanie budowg i projektem budowlanym, WEKA, 2001.

[4] Hejducki Z., Sprzezenia czasowe w metodach organizacji ztozonych procesow
budowlanych, Oficyna Wydawnicza, PWr., 2000.

LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1] Kasprowicz T., Inzynieria przedsigwzi¢¢ budowlanych, WAT, 2002.

[2] Ignasiak E., Badania operacyjne, PWE, Warszawa 1998.
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dr inz. Michat Podolski, Zaktad Technologii i Zarzadzania w Budownictwie,
michal.podolski@pwr.edu.pl




MACIERZ POWIAZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA DLA PRZEDMIOTU
Organizacja robét budowlanych I
Z EFEKTAMI KSZTALCENIA NA KIERUNKU budownictwo
I SPECJALNOSCI Budowlano-Technologiczna

Przedmiotowy Odniesienie przedmiotowego Cele Tresci Numer
efekt efektu do efektéw ksztalcenia przedmiotu*** | programowe*** narzedzia
ksztalcenia zdefiniowanych dla kierunku dydaktycznego***
studiéw i specjalnosci
(o ile dotyczy)**
Wiedza

PEK W01 |K2 WI0,K2 W11,K2 W12, C1,C2,C3 W1 do W5 N1, N2
K2S BTO W18

PEK W02 |K2 WI3,K2 Wl4, C1,C2,C3 W5 do W15 N1, N2
K2S BTO W20,K2S BTO W21

UmiejetnoSci

PEK U01 |K2 UI3,K2 Ul4, C1,C2,C3 Prl do Pr15 N1, N2
K2S BTO UI19

PEK U02 |K2 Ul13,K2 Ul4, C1,C2,C3 Prl do Pr15 N2
K2S BTO U20,K2S BTO U22

PEK U03 |K2 UI3,K2 Ul4, C1,C1,C3 Prl do Pr15 N2
K2S BTO U23,K2S BTO U24

Kompetencje spoleczne

PEK K01 |K2 U12,K2 U13,K2 Ul4, C1,C2,C3 Prl do Pr15 N2
K2 K01, K2 K02

PEK K02 |K2 U15,K2 Ul6,K2 Ul7, C1,C2,C3 Prl do Pr15 N2
K2 K02, K2 K03, K2 K05

** - wpisac¢ symbole kierunkowych/specjalnosciowych efektow ksztatcenia

**% _ 7 tabeli powyzej




